INSTRUCCIONES DE INSTALACION
MW y PIR DETECTOR DE MOVIMIENTO

[ ATM-40D

1. INTRODUCCION

ATM-40D es un detector PIR de doble tecnologia, organizado por dos
sensores:

A: PIR dual

B: Estilo de transportacion MW

Los dos sensores son controlados por un CPU 8 Bit, el CPU ofrece una
optimizacién del proceso de los sensores, por un software inteligente de
proceso de sefiales. Las ventajas del ATM-40D son: ofrece 3 tipos de
modos de deteccidn en 2 grados de sensibilidad,para seleccionar el modo
de deteccion mas perfecto y amplio para las necesidades especiales del
sitio que se desea proteger. Incluyendo los modos normales "Y", "O",
ATM-40D posee un modo "B", para evitar el daio en el lente al rociarlo
con spray. Por otro lado, ATM-40D posee funciones como el ajuste
automadtico contra anti -enmascaramiento,modo de deteccién PIR simple,
proceso sincronico de MW,tipo de memoria de alarma, etc.
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Figura 1

-Micro- tira MW con transmisién de pulsos

-Lente fresnel de 18 haces con vista ventana hacia abajo, en sus 4
planos.

-Ajuste vertical

-Partes dpticas a prueba de aire

-Embutido de pared

-Vista total de 90°, escala de monitoreo: 15mts

-Instalacién en pared y en esquina. Conector universal para las
opciones:

-ajuste 90° horizontal -ajuste 90° vertical

2. BRIEFINTRODUCTION

-Selector automético de anti-mascara
-Sincronizacién de microondas
-Sensibilidad de deteccién seleccionable
-Tipo de memoria de alarma

-Led alternativo ON/OFF

-Anti-luz blanca

-Relé de salida solido

3. ESPECIFICACIONES

Energia: 9-16VDC

Corriente: 30mA

Altura de instalacion: 1.5m - 2.4m
Cobertura: 12m * 12m 100°
Frecuencia MW: 10.525 GHz
Tiempo de alarma: 3 seg

Anti RFI / EMI: 0.1-500MHz / 3V / m
Anti luz blanca: >10000LUX
Alarma de salida: T00mA /24V
Salida de méscara: T00mA / 24V
Temperatura: -10°C / +55°C
Humedad (RH): 95%

Sensibilidad: H / L seleccionable
Velocidad de deteccion: 0.2m/s
Dimensiones: 109 mm * 65 mm * 47 mm

VISTA SUPERIOR VISTA LATERAL

Figura 2

4. GUIA DE INSTALACION

Seleccione el mejor punto de instalacion que encaje para las
tecnologias PIR y MW. Coloque el ATM-40D en el lugar elegido y
mantengalo alejado de puertas, ventanas, maquinas en funciona-
miento y fuentes de calor.
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Figura 3

Si un lugar de deteccién necesita dos o més sensores, tome como
referencia el tablero de control MWSY-8 para la instalacion ( vea la
seccion "sincronizacion de mw" para evitar la interferencia de

5. FIJACION A LA PARED

Para conseguir la mejor sefial en la escala de cobertura, el
detector debe ser instalador en 2.1 metos de altura y en
posicién de ajuste vertical.

A. De todos modos, el detector puede ser instalador en una
altura méaxima de 4 metros. Asegurese de que el detector
tenga una vista amplia.

Remueva la cubierta frontal, retire los tornillos y luego saque
el PCB. Rompa el agujero pre-ajustado (Figura 4), si es
necesario, revele el "agujero pre-ajustado para embutido en
pared", y rasgue una vez el "agujero de cableado’, marque el
punto del agujero en la pared y coloque la etiqueta
"embutido" en el agujero pre-ajustado. Perfore agujeros de
3.6mm y coloque los tornillos en "tornillos para embutido "
deje que su extremo delantero quede a 5/6 mm de la pared.
Pase el cable por el agujero de cableado y fije la cubierta
inferior en la pared, asegurese de que la cubierta superior
encaja en el sitio obligado.

Instale el Micro Switch para embutido en el punto indicado,
doble el pequeio polo de manera que sea presionado por los
tornillos, fije la cubierta de embutido con tornillos. Instale el
PCB. Conecte el micro switch al "embutido” monitoreando el
conector y conecte los cables. Conecte la alimentacién y el
detector realizara un auto-chequeo durante los primeros 90
segundos, durante este tiempo, el LED va a brillar alternativa-
mente hasta entrar en el modo deteccién.
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6. PRUEBA

DIP 1 interruptor en “OFF” ( cobertura anti-mdscara apagada)
DIP 5 interruptor en “OFF” (Leds activos)

Nota: Durante este modo, la funcién
anti-mascara se encuentra limitada.

Mw

Sintonize el sintonizador de MW al minimo (la capacidad
puede ser ajustada entre 2-15m),para el extremo de la zona
de proteccion: cuando el indicador led se apague,la
operacion radial de movimiento del detector, chequee la
deteccion de microondas por el led verdad. Si el led verde no
brilla, mueva el sintonizador de mw en el sentido de las
agujas del reloj para incrementar su capacidad.Repita estas
pruebas varias veces hasta lograr la distancia requerida.
Observaciones: Ajustes MW, ponga la capacidad al minimo
para que las MW puedan penetrar la pared mientras que la
alta capacidad no es de ayuda para la funcién del detector en
el drea protegida. (las MW consiguen las mas alta sensibilidad
cuando realiza movimientos radiales para el detector)

PIR

Cierre la cubierta frontal, cuando el indicador LED se apague,
realice movimientos horizontales en el area de deteccién,
chequee el estado de deteccion del PIR a través del LED
amarillo. Este paso puede ser chequeado mientras se
encuentra en la esquina del area de deteccidn, el PIR alcanza
la més alta sensibilidad cuando se realizan movimientos
horizontales al detector. Cuando todos los interruptores DIP
se encuentren en el estado "OFF", el monitor esta en el modo
de operacién estandar.

Cobertura ANTI-MASCARA /y / ALTA SENSIBILIDAD /
ACTIVACION LED

Nota: Cuando haya alguna interferencia con el monitor,
la funcién de cobertura anti-mascara sera limitada.

Tiempo| 9 10 11 12 1 2 3
Rango | 2m | 4m | 6m 8m | 10m | 12m | 14m
Figura 6

Figura 7

Led amarillo

Figura 10
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Led verde

Figura 11



7.MODO MONITOREO

Y: Interruptor DIP 2 en estado "OFF"

Silos dos sensores (PIRy MW ) captan la senal de deteccion al
mismo tiempo, la alarma se activara.Este modo es
recomendado para instalaciones con factores inestables.

O: Interruptor DIP 2 en posicién "ON"

Sialguno de los sensores, capta una seiial de alarma, la
alarma se activara. Este modo se recomienda para ambientes
con alta estabilidad ya que el detector utiliza una elevada
capacidad de deteccién.

B (modo): Interruptor DIP 3 en posicion "ON"

Durante este estado, el interruptor DIP 2 es inutilizable.

Si los dos sensores detectan la seial al mismo tiempo (como
en el modo "Y") o si capta mas sefial MW mientras no hay
ninguna sefal de PIR, est4 dada la condicion de alarma.

Este modo es recomendado para instalaciones que necesitan
el modo "Y', pero puede existir un area de sombra PIR, o si
alguien rocia el lente PIR intencionalmente para danar la
deteccion del mismo.

SENTIDO L: Interruptor DIP 4 en posicion "ON"

La sensibilidad de deteccion de ambos sensores se vera
reducida.

PIR: Durante este tiempo, las senales detectadas, tanto negativas
como positivas,en el periodo PIR son limitadas.

MW: La respuesta de velocidad de deteccién de MW es de 0.5
segundos, corriendo a una velocidad de 0.6m/segundo.
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ALARMA | Led verde Led azul/rojo Led ill

PIR+MW | apagado | encendido | apagado

PIR apagado | encendido | encendido

MW  encendido| encendido | apagado

IMASCARA | FLASH FLASH FLASH

Figura 13

Funcién anti- mascara

Si algun objeto bloquea MW puede causar alarma por el
parpadeo del LED indicador, y la seial es transportada al
centro de monitoreo por el conector de méscara. El estado de
alarma permanecera hasta que las causas que la provocaron
desaparezcan.

Activacion de la funciéon anti-mascara

Interruptor DIP 1 en posicion "ON"

La activacion de la funcién anti-méscara es la dltima
operacion. Despues de la activacion, ATM-40 entra en un
estado de auto-chequeo, durante este tiempo, el indicador
LED va a parpadear por 100 segundos. Durante este
tiempo,cierre la cubierta frontal y manténgase alejado del
detector, entrard en un estado de configuracion automatica y
realizard un ajuste automatico de la altura del anti-méscara.
El punto més importante es, durante este tiempo, que no
haya nada que se acerque al detector para evitar la
configuracién automatica.

LED OFF :Interruptor DIP 5 en la posicion "ON", limitara la
pantalla de deteccién. Cuando conecte o retire el cable
INHIBIT del equipo, el detector va a iniciar la pantala despues
de la primer deteccion.

MW OFF

Interruptor DIP 1 en"OFF" / Interruptor DIP 5 en"ON"

Nota: Durante este modo, el anti-méscara se encuentra
limitado. Cuando el indicador LED esta en modo "OFF" la
funcién anti-méscara es limitada. Si INHIBIT esta conectado
pero el centro de monitoreo esta roto, el indicador LED no se
activard. MW se apagan para evitar radiacion en el drea
protegida.

Control de relé

Cuando INHIBIT est4 conectado, y el centro de monitoreo esta
roto, el relé de la alarma se encuentra en modo limitado.
Memoria

Cuando INHIBIT est4 conectado, el equipo es desconectado y
se visualizara la primer alarma (ver figura 4). Cuando el
equipo es re-conectado, la memoria vuelve a activarse.
Sincronizacion de MW

Conecte el cable INHIBIT del ATM-40D al tablero de control
MWSY-8, cada sensor sera sincronizado, de esta forma, se
evitan las detecciones erréneas causadas por interferencia de
microondas.

Esto es recomendado para ambientes que necesitan dos o
mas ATM-40D ( hasta 8 piezas)

9. CONECTAR EL TERMINAL
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abrira (el sensor conecta con el monitor embutido)
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La salida de alarma estd normalmente cerrada
y su contacto se abre durante la alarma.
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‘ I‘ INHIBIT: reconocimiento de entrada por enchufar / sacar S

Reconocimiento si se saca el equipo.

El contacto esté cerrado normalmente, si remueve la pequeia
cobertura frontal del detector de la pared, el contacto se
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PANEL DE CONTROL DE ALARMA Use una resistencia EOL
cuando el panel de control
se encuentra configurado

. |para ionamiento EO.L

] o o
TABLERO DE CONTROL MWSY-8

Si en un lugar de deteccion se han instalado dos o mas sensores, vea

M M | Cobertura de salida anti-mascara. El contacto se enCUentra  cjiablero de control MWSY-8 para su instalacion (vea la seccion:

NC | cerrado cuando es normal.

“Sincronizacién de MW" para evitar la interferencia por microondas.

10. AJUSTE VERTICAL
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11. NOTAS Y ADVERTENCIAS

Incluso hasta los detectores mas sofisticados pueden, a veces, ser derrotados o dejar de dar alarma
debido: fallo de alimentacion, conexion incorrecta, enmascaramiento intencionado de los lentes,
alteracién del sistema 6ptico, baja sensibilidad en temperaturas ambientales cercanas a las del cuerpo
humano y falla inesperada de algin componente. La lista detallada arriba incluye los razones mas
comunes, recomendamos que el detector y el todo el sistema de alarma sea chequeado semanalmente,
para asegurar un funcionamiento 6ptimo del mismo.

Un sistema de alarma no debe ser considerado como un sustituto de seguro. El hogar y los duefios, o
inquilinos deben ser lo suficientemente prudentes para continuar asegurando sus vidas y propiedades,
aunque sean protegidos por un sistema de alarma.

Este dispositivo fue testeado y se encontré que cumple con los limites para un dispositivo digital de clase
B, para instalaciones residenciales. El equipo genera, usa y puede irradiar energia de radio frecuencia y, si
no es instalado y usado de acuerdo a las instrucciones, puede causar interferencia que perjudique a la
recepcion de la radio o television. Sin embargo, no hay garantia de que la interferencia no ocurra en una
instalacion particular. Si este dispositivo causa interferencia, puede ser verificado apagando y prendiendo
el producto,el usuario puede eliminar la interferencia por uno de las siguientes sugerencias:

-Incrementar la distancia entre el dispositivo y el receptor.

-Conectar el dispositivo a una salida o circuito distinto del que le provee alimentacion al receptor.
-Consulte a un distribuidor o un técnico experimentado de radio/tv

CUIDADO!: los cambios o modificaciones en esta unidad no estan expresamente aprobados
por la parte responsable del cumplimiento, podria anular la autoridad del usuario de operar el equipo.



